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INTRODUCCION

El principal objetivo que tiene este manual es dar unos pasos claros y precisos que nos
permitan configurar y parametrizar todos los equipos de FLIR con analisis de imagen de una
forma sencilla.

Requerimientos minimos para la instalaciéon de camaras fijas con salida en video compuesto:

A continuacidn, pasamos a definir los requerimientos minimos que se necesitan para el
correcto funcionamiento de una cdmara analdgica instalada para trabajar con el moédulo
analizador de video BOX-TRK-101 de FLIR:

- Los equipos de analisis de video soportan entrada de video analégico con una
sefial fija de 1 VPP en la salida de la camara.

- Los mddulos BOX-TRK-101 pueden procesar el flujo de video de cdmaras IP del
fabricante FLIR y de terceros una vez realizada la configuracion pertinente en el
dispositivo.

- La cdmara debe de estar encendida cuando se arranque el médulo BOX-TRK-
101 para que la unidad detecte si es una sefial PAL o NTSC. En caso contrario se
reiniciara constantemente.

- La posicidon de la cdmara debe ser con proyeccién hacia la escena a analizar
evitando el enfrentamiento de la misma con el sol durante el dia para evitar
destellos sobre la imagen a examinar. También debemos evitar que aparezca en
nuestra imagen mucha porcion de cielo ya que es una zona en la que no vamos
a detectar.

- Sila camara dispone de estabilizador de imagen éste debe estar activo.

- Se deben desactivar todos los mensajes que nos pueda mostrar la cdmara en la
imagen antes de pasar por el equipo de andlisis de video como por ejemplo la
deteccion de actividad, fecha, hora, mensajes de alarma, etcétera.
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- Imprescindible que la altura de la cdmara esté instalada de 4 a 6 metros de
altura (3 metros siempre por encima del intruso) para lograr la perspectiva
adecuada en la escena.

- Elancho minimo de la zona a proteger debe de ser de 4 metros para garantizar
un tiempo minimo de permanencia en la zona de intrusion de 2 segundos en las
intrusiones transversales andando. De esta forma garantizamos el tiempo
minimo requerido para clasificar los objetos en movimiento.

- La longitud maxima de la zona de intrusién a cubrir mediante un BOX-TRK-101
en combinacidon con una cdmara analdgica no debe superar los 60 metros. A
partir de dicha distancia resultard probable que tengamos no detecciones al no
disfrutar del volumen minimo requerido para clasificar los objetos en
movimiento y que el equipo tome decisiones con criterio.

- Cuando la proteccion se realice mediante las bullets FLIR de la familia CB-5222
con el andlisis embebido, las distancias de deteccidon se detallan en la ilustracion
inferior.

@ m LAS DISTANCIAS DE TRABAJO PARA DETECTAR CON LAS
) - : BULLETS IP DE FLIR CON ANALISIS DE IMAGEN

3-105 MM

T-22MM 6-50MM
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HFOV = Campo de visién horizontal
ZM - Zona Muerta

Zonas muertas calculadas conun dngulo de inclinacién de 20° sobre la
horizontal y una altura de instalacidn de 4 metros

- Cuando se instale mas de una camara en el perimetro tenemos que
asegurarnos que las zonas a proteger se solapen unas con otras, de manera que
cuando un intruso vaya a abandonar una zona de intrusidn, esté
completamente dentro de la zona de la siguiente cdmara. De esta manera
evitaremos zonas muertas y que un intruso no sea detectado por tener medio
cuerpo en una zona y otro medio en otra.

- Los focos de luz infrarroja de apoyo son fundamentales para crear el contraste
adecuado. En su instalacion debemos fijarlos siempre en el baculo de las
camaras solidarias a éstas y proyectando su luz en el campo de visién. Los
instalaremos como minimo un metro por debajo de ellas para evitar las falsas
alarmas provocadas por los insectos atraidos por el calor del propio foco.

Se recomienda asignar las direcciones IP a través del programa Site-Configurator.
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DNA Herramienta externa de apoyo a la configuracion

Para comenzar a parametrizar nuestros dispositivos podemos apoyarnos en el software DNA de FLIR
(solicitar software mediante correo electronico a sat@sgse.eu) que nos ayudara a encontrar los
dispositivos de video andlisis que se encuentren en la red.

&l Discovery Network Assistant (DNA) - v2.1.2.19 — m] X
(o) =t ™ o
) = § s
PIPIE &2 o & FLIR @
Assign IP Login Web Firmware || Admin Properties | Idertify | Credentials
Filter :
AddDevice el | | seect ) o | ear
Device type Model name Status Login Status i addrEssv MName Firmware version MAC address Port  Up time
=P camera trk101 Online Authenticated 192.168.2.15 ioibox trk101 2.1.3.97 00:1B:08:48:18:16 5517 O days 00:00:02

Number of devices :

Pulsar Refresh para encontrar las cdmaras que se encuentren en la red
Seleccionar el dispositivo a parametrizar (BOX-TRK-101 o Cdmara) y pulsar web %

Si desde la maquina (PC) que estamos utilizando, no nos hemos conectado a un dispositivo
en ninguna ocasién nos aparecera la siguiente pantalla.

e & http://192.168.2.15/enu/reset.gz.htmltaction=platforr O + € || @ ioi HTML Setup [ &

$FLIR

Setup has detected required web browser features are missing or not
enabled:

+ ActiveX component not installed

Click here to install ActiveX component.

Close

Debemos de pulsar Click here y seguir los pasos que nos solicite el software de instalacién. Una vez
completada esta fase nos aparecera el siguiente menu de acceso.
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mailto:sat@sgse.eu

& http://192.168.2.15/indexhtml?channel=18lang=esp&ref= £~ & | ELogin

Login to ioibox trk101

|| Recordar mis datos en este odenador

Ingresar ‘Cancelar

[l Ingresar como invitado

$FLIR

Login TRK

Seguridad de Windows

iexplore

segura.

El servidor 192.168.2.43 est4 solicitando su nombre de
usuario y contrasefia. El servidor informa que es de ioi HD.

Advertencia: su nombre de usuario y contrasefia se enviaran
usando la autenticacién bésica en una conexién que no es

| Contrasefia

|:| Recordar mis credenciales

Aceptar

Cancelar

Login CB-5222

La clave por defecto es admin y el usuario por defecto admin .

Nota: tenemos que tener en cuenta que todos los equipos tienen por defecto la direccion
IP 192.168.123.10, con lo cual antes de conectarnos al equipo deberemos cambiar la
direccion en nuestro PC y ponernos en el mismo rango.

Seguidamente abrimos el programa Internet Explorer e introducimos la direccién, por

ejemplo 192.168.123.10.

Primer paso: “Login”

En el caso del BOX-TRK-101 en esta pantalla elegimos idioma e introducimos el usuario “admin” y
contrasefia “admin”. Podemos activar la opcidn, si queremos que nos recuerde los datos.

Seguridad de Windows 4

iexplore

El servidor 192.168.2.43 est4 solicitando su nombre de
usuario y contrasefia. El servidor informa que es de ioi HD.

Advertencia: su nombre de usuaric y contrasefia se enviaran

usando la autenticacion basica en una conexién que no es
segura.

| Contrasefia |

|:| Recordar mis credenciales

Aceptar Cancelar

Login CB-5222
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Login to ioibox trk101

Usuario: |adrnin

Contrasefia: |essss

|| Recordar mis datos en este odenador

Lenguaje: Espaniol
English
I
Espariol
SEE
Pycorni
|| Ingresar co

$FLIR

Login TRK




<]

Espadiol | dh adriin cerrar sesstn

$FLIR o awan

Moda da Vita:

En el caso de la cdmara CB-5222 introducimos el usuario “admin” y contrasefia “admin”. Nos
aparecera la siguiente pantalla donde podremos cambiar el idioma, pero una vez que el proceso de
login se haya completado.

Tanto para la cdmara CB-5222 como en el TRK existe la posibilidad de activar la opcidn, “Recordar
mis credenciales o Remember my password in this computer” para no tener que introducir la clave y
el usuario cada vez que accedemos a los dispositivos.

WM

w

$FLIR s

blacds da Vists:

[+

Cinse simrn

o & = §e

$FLIR

TRK-101 (CB-5222

~ amar ) En esta pantalla podemos visualizar imagen en vivo, armar - desarmar la cdmara y borrar
alarmas. También podemos acceder a la configuracion de la cdmara o salirnos. Desde la

Borrar alarmas

gestion del TRK podemos cambiar el estado del relé. Salies

Relé

Simplemente pinchando en la parte superior derecha . (@)
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Configuracion del Sistema

Desde el menu de la camara CB, tal y como se puede observar en la imagen CB-
5222, podemos acceder para tomar una foto, realizar una grabacién, parar la
grabacidn, activar el micréfono, activar el altavoz y parametrizar la imagen a través
de los controles tales como Zoom, Enfoque. Recuerde que antes de comenzar con

la parametrizacién de la analitica usted debe ajustar la imagen de la camara para
- ¥ que ésta se vea con nitidez y retna todos los detalles.

B FLIE1S R T T ——— e
$FLIR Camara: ioibox 101 Sitia - En vive | 5o - Regenducs | En mnlmur
Del mismo modo para configurar la Gy e kormacia oo waeas

imagen en el BOX-TRK-101 debe de

* Cuentas e Usuang

seleccionar la opcién configuracion y St
. A , e it

entrara al siguiente menu. o

La operativa es acceder a la configuracion, =

‘sistema > informacion de la unidad’ y

seleccionar el modo de adquisicion del video. T

{ Evestos

Cambio o actualizacién de Fecha y hora

Aqui podemos cambiar la hora de forma manual, sincronizarla con nuestro PC, etc..... Siempre que
modifiguemos o afiadamos parametros al sistema debemos validar para salvar los cambios.

Hacemos clic en “Aplicar o Guardar (CB-5222)“

cFLIR Camara’ ioibox trk101 Sitio - En vivo | Sitio - | En vive | i ion | Salir
(W‘ <4 Sistema > Fecha y Hora
> Informacién de unidad Hora Actual BOX-TRK-lol
= Firmware Hora de la Unidad:  osio1/2017 17-56:03
- o v o se ST ] Accederemos desde el menu de
= Conexiones Extemas . . .
S SR configuracién > sistema > Fecha
> Copia & Restauracion Zona Horaria T =
= y hora. Podemos establecer
Config Hora
Red Sineronizar con ¢l PG la hora que tenemos en nuestro
@ Ajustar Manualmente .
ey hore Pc, o bien establecerla de forma
Camara X sor L.
S;gj:;mmwb manual. Por ultimo, podemos
Rimo de muestia (. 1| introducir la url de un servidor
e de tiempos.
Aplicar
8
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CB-5222

Accederemos desde el menu de
Ajuste > sistema > sistema.
Podemos establecer la hora que
tenemos en nuestro Pc, o bien
establecerla de forma manual. Por
ultimo, podemos introducir la url
de un servidor de tiempos.

RESTAURAR VALORES

192068215 'e O = €| (B Moo Dcultar 16aa de pe. =

o -

SFLIR Camara ioibox k101

% Smstema » Coplar Configuracian

Cantiguracibn

@ Configuranin Ganeral Sewcomnaides | LEmpar 1000

e destes

Fecra y Hora

Contguacin o1 Red
Inchere identBcasor ¢ imad
s

AL

it + En vive | Site - Reproges | En (G EanIUARIEIDS Al

Salacrices wupies o configerncibn & coplar y cansles

{ Cimara

Coplar A&

na Sainecion st
{ Analiica ) [ Jowd | Wombie cansl | Moo - G| Wombre Chnal | Modein
Cevestos )

AQHEGH BaruTRI Agregat |- Mueesar Com

cruln: "

¢ Buitn e

“Sistema > Satema

Host Zficinp

Zona Horaria
GMT+01:00 Tiner, Franca, Alemania, 1taia

Habllitar ahorro de luz diurna
compensacin de Hempo
Fecha de inice b v ~ Hora de inido

uha de finafizacion N, 3 ~ Hora de finakizacidn

nnfmmdd <

wSine da heed con PO

Fechas FC (20070720 |[sasafmmidd]

Hora FC 13:07:36 | [hhsmm:ss]
Hanual

Fucha 2010/04/01 | [ saasmm/dd]

Hara [GO00:00 | [hhsenm:ss]
sinc con servidor NTP

Sanvidor NTR 0.0.0.0

[Mombre de host o direccidn 17}
Fl ingarvaio da actualizackn [Cada hora |

GUARDAR

TRK-101

Este paso es muy importante
puesto que podemos guardarnos una
copia de toda la configuracion y si fuera
recuperarla poder

necesario para

aplicarla nuevamente.

El primer paso consiste en seleccionar la informacidn a almacenar en el backup , accedemos a
configuracion > sistema > copiar configuracién

A continuacién, podemos copiar o hacer
un backup (full) donde se incluye toda la
configuraciéon de los pardmetros de la
camara y todos los ajustes relacionados
con la deteccion.

Una vez seleccionado nuestra opcion,

seleccionamos copiar e indicamos
nuestra ruta.
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$FLIR Camara: isibox trk101

Ceiswema )

» Intormacié de unided
= Firmmweatn

> Cusntas 0o Usuano

= Focha y Hota

> Comeriones Exleimas
= Copiar Configuracion
= Copia & Hestaaracidn

Cged y
(Gamara )
anaiitica

evontas )

pat B = G Motsar/Oeultar e de pr. =)

4 Sistema » Copla & Restauraciin

Copia De Seguridad
Copia de seguridad
Restaurar
@ Datiniciones da Fabrica
Mantaner o8 ajustes actuales de red v 6 1a unidad
Restauraciin complets desde archive
Configuracién anatltica desde archive
Localizacién del Archive

Sitio - En wive | Siie - Reproducie | En vive | configuracidn | Salk



Hay varias opciones para poder restaurar:

Definiciones de Fabrica: Esta opcidn sirve para devolver al equipo a valores de fabrica.

Mantener los ajustes actuales de la red y la unidad. Devolvemos al equipo a valores de fabrica,
manteniendo los ajustes de red y de la unidad. Restauracién completa desde un archivo: Nos

permite recuperar e importar el archivo con la configuracién completa del equipo. Para ello lo

haremos a través del browse, seguidamente pulsaremos “Restaurar “.

& hetp AL IER LA D= | @isiHo e

$FLIR =

Slistermna > Cargar-Exportar

|

Fpartar archivas da configuracisn | EXPORTAR

| Bsaiol | dh admin cerrar sessiin

Bentos Seleccionar archives de configuracidn

CARGAR
Harario

Ubsicacadn ded archavo

HManteniments

Cargar] Dxpertae

S

CB-5222

Seleccionamos  ajuste >
sistema> cargar y exportar.

Una vez situados en el menu que necesitemos procedemos a la gestidn del recurso, exportar o

cargar un backup de configuracién.

CUENTA DE USUARIOS

Para acceder a las cuentas de usuario, debemos de seleccionar configuracion > sistema > Cuentas de

usuario.

QFLIR Camara: ioibox trk101

e

C% http://192.168.2.15/esp/mainpat p-c @ Mostrar/Ocultar zona de pr...

L] Sistema = Cuentas de Usuario

Sitio - En vive | Sitio - Reproducir | En vivo | salir

("sistema Y
= Informacion de unidad Usuario Tipo E
o admin Admin
= Firmware ‘ EIE solamente puede observar el canal TRK-1 01
> Cuentas de Usuario guest ‘ESDEC‘EGD’ de video.
= Conexiones Externas
= Copiar Configuracién
= Copia & Restauracion Anadir Borrar
Detalles
) suaro = | contasena
Red
Unidades Privilegiadas
— | Seleccién ‘ 1P |Canal | Nombre del Canal | Modelo | Puerto externo ‘
Analitica
| O ‘192,153215 |1 |inilmxtrk1n1 |trk101 | [ ] ‘
| Eventos

Seleccionar todos  Anular todos | Refrescar

Agregar manualmente l:l

Agregar

Guia de Configuracién TRK-CB.v1 Julio 2017
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En esta pantalla podemos crear o afadir nuevos usuarios. El usuario con contrasena
“admin” viene de fabrica por defecto y tiene todos los derechos de configuracién.

Siempre que se cree un nuevo usuario con su correspondiente contrasefia, es necesario
hacer clic en “Aplicar” antes de cambiar de pantalla.

B & hittpi//192.168.244: P~ ¢| @ioiHp e
& admin cervar sesidn

$FLIR o

Sistema > Seguridad > Usuario

£ Sistema L-
Contrasefia Admin

Sistema

Contrasefia Admin
uridad
Seg Confirmar contraseiia
c [La contrasefia de administrador podria ser de hasta 14 caracteres]
HTTPS GUARDAR

Filtro IP

e 302

Nombre de usuario

Red
[El nombre de usuario podria tener hasta 14 caracteres]
byees G fia de usuario
Horario [La contrasefia de usuario podria ser de hasta 14 caracteres]
i ¥ Acceso EfS [ Control de Camara
[ Hablar [ Escuchar
Mantenimiento [ Analitica
Cargar/ Exportar ANADIR
iy =
— - Nombre de usuario BORRAR EDITAF
Configuracion de autenticacion de HTTP
Tipo GUARDAR
Configuracion de autenticacion de Transmision
Tipo inhabilitar v GUARDAR

CB-5222

El acceso a la administracion de los usuarios se realiza seleccionando Ajuste> sistema> seguridad>

Usuario.

Desde este intuitivo menud podemos configurar las claves del administrador, al igual que podemos
crear nuevos usuarios asignandoles los permisos, acordes a sus funcionalidades.

Siempre que queramos dejar parametrizado alguin valor debemos de pulsar el botén “guardar”.

Alarmas Externas

Configuracion del Sistema > CONEXIONES

Desde este escenario parametrizamos la entrada del dispositivo accediendo a

configuraciéon>sistema>cuentas de usuario para poder utilizarla como una entrada auxiliar y que esta

provoque una alarma.

Guia de Configuracién TRK-CB.v1 Julio 2017
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& nttp://192.168.215/esp/ mainpag 2 ~ & || @ Meostrar/Ocultar zona de pr... % | || |G

$FLIR Camara: ioibox trk101 Sitio - En vive | Sitio - ir | En viu©55\ir
4 Sistema > Conexiones Externas TRK'101

R T Recurses /O H H H
>:=:nware e #1 &2 &3 #4 #5 #6 #7 #8 En Ia SIgUIente flgura Se
7 Susniesde Ui Faama | @ puede ver como
———
relé
R ! o estableceremos la
* Goma s Resteureecn Definicién De Entradas Da Alarmas relac|0’|’] e ntre Ias
Entrada de Alarma:  #1 |» . oy .
o — T entrada del dispositivo +
SO — =" alarma + salida de relé.
imara .
ot Estsdo de alarma: s s En eSta Ventana
m\ DHEE'I:iI:in'n De Seﬁales':e Salida - parametriza mos el
: estado de reposo del
{ Eventos 3 Estade: Habitade = i . ) )
— Cambio relé, cdmo se activara la

— entrada (NC o NA) y el

* Los cambics entraren en efecto despuss de presionsr "Aplicar”
== estado.
- o ~
&« & http://192.168.2.44 £ ~ & || & Mostrar/Ocultar zona de pre-al...| & ioi HD e i e L]
e pr e
& admin Cerrar sesion ~

cB-5222 $FLIR =

Sistema > Eventos > Aplicacion

En el caso de la camara
esta también permite i ‘ O bessctivado

. . ® Activado
IntrOdUCIr alarmas Red = O Por horario Por favor selecione...
externas. pee

© Cerrado Normal

Detectidn de falla del red ® Abierto Normal

Accederemos al menu Horario
pulsando sobre Ajustes> | Ubicatn del archivo St

@ Salida Baja

Sistema> Aplicacion. p——
SamasiBawdar Habilitar salida de alarma [ Filtro de Corte IR | Acti %
- [ Enviar mensaje por FTP [ Enviar mensaje por E-Mail
[] Cargar imagen por FTP [ Cargar imagen por E-Mail

Los pasos para parametrizar la alarma externa son, activar la alarma externa de forma continua o
por horario. Seguidamente establecemos como serd la sefial que disparara la alarma, Normalmente
cerrado o abierto.

Por ultimo establecemos las acciones, enviar mensaje,......

12

Guia de Configuracién TRK-CB.v1 Julio 2017



Configuracion de Red

En esta pantalla podemos cambiar o modificar el nombre del equipo y la configuracién de red,

de forma manual o DHCP.

TRK-101

El acceso al menu sera entrando en configuracién> Red> Direccién IP

Sitio - En vive | Sitio - Reproducir | En vive | \ Salir

$FLIR Camara: ioibox trk101

-~ L Red = direccion IP

( Sistema
General
Unidad: inibo: trk101
Direccion IP
= Multicast () Obtener direccion IP automaticamente (DHCP)
> swe @ Usar |a siguiente direccién IP
sar |a siguiente direccién
> Longitud de RTP g
Direccién 1P: [192.182.2.15 |
Mascara de subred: [285.256.285.0 |
" n
Camara Default gateway [192.182.21 |

(" Analitica

 Eventos

Aplicar

Podemos establecer la opcion de que obtenga una IP automdticamente desde un servidor DHCP.
Algo que también podemos indicarle es que trabaje en modo multicast, para poder visualizar el
stream de video desde puntos distintos al mismo tiempo. Aplicamos cambios en “Aplicar “.

Desde este menu podemos modificar la configuracion de red, de forma manual o DHCP.

e @ hitp://192.168.2.44. L~
OFLIR°

’@ Mostrar/Ocultar zona de pre-al... 'r,;‘—l ioi HDY [T &

Espaiiol v & admin cermar sesion

o Csies

Sistema > Red > Bdsica

SNMP

uPnp

DDNS

E-Mail

FTP

Eventos
Horario
Ubicacidn del archivo
Mantenimiento

s

O Obtener direccién IP automaticamente

@®Usar direccién IP fija

Direccién IP
Mascara de subred
Puerta de enlace predeterminada
DNS Primario
DNS Secundario
OUsar PPPoE

Nombre de usuario
Contrasefia

GUARDAR

Guia de Configuracién TRK-CB.v1 Julio 2017
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CB-5222

El acceso al
menu sera
entrando en
Ajustes>
Sistema>
Red> Basica.
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, , . , . -
Sé ha de tener en cuenta que una vez cambiados los datos, para que surjan efecto se han de ratificar
pulsando sobre “Guardar”.

Configuracion de Camara > VISUALIZACION EN PANTALLA

Parametrizamos los metadatos que seran incrustados en la imagen, determinando los diferentes
colores para diferentes objetos y estableciendo el tiempo que estos permaneceran en la imagen.
Ademas, estableceremos el resto de informacién que introduciremos en las imagenes, mensajes de

alarma, el tiempo, ....

& hitp://192.168.2.15/esp/mainpat O ~ € || & Mostrar/Ocultar zona de pr... & ioiHD L5
cFLIIl Camara: ioibox trk101 Sitio - En vivo | Sitio - Reproducir | En vive Configuraciam| Salir
— «, 4 Cémara > Vista en pantalla
Sistema

Video Andlogico
Red |_] Hebilitar sslide analégica de video
Infarmacién De Deteccidn
[#] Visuslizar seguimiente
Marca de seguimiento: |Rectingulo =
[¥] Ver sendero e
; —

= WDy Tida Color de seguimients: | o
% Vista en pantalla I
- 9102030405 NG~
> Fi -
z EFERIREINEICkErs TRK-101

= Alinescidn

¥| Vizuslizar informacién de camars
= SoE L

Letra: System '.|
Tamafio de Letra: Mediano -

Prevista

(ansiitica ) Tipo Mostrar | AnotacidEolor de Fondo | Color frontal Alineacion Alineacibn Vertical
Horizontal
Nombre del Canal Transparente [ ] Izquierdo “Amiba
(Cvertos n Fecha 7] Transparente [ S Abajo -
Hora Transparents _ Izquierdo ‘Abajo
Estado Transparente _ Deracho ‘Abajo
Menssje de alerta [J | Definic_| Transparente [ ] Izquierda Abajo
:,‘;'r',ﬁ"?mé" termitents o2 [1 | pefinic..| Transparents T D Absjo
Menssje de "No Seial" Definir_| Transparente [ BES Cantro y
Menssje de "Mala Sefisl’ Definir._| Transparente [ S Centro
Aplicar

Accedemos al menu seleccionando configuracion> Camara> Vista en pantallaCB-5222 Acceder al

menu Ajuste> Analitica> Visualizacidén en pantalla.

[Expaiicl =] dh admin carrar sesidn

. Analiica > Visualizacldn en Pantalla ~
VIVO AJUSTES

S— 3 Vista en pantalla

Video andlogice

“IHabilitar safida analdgica de video
Informacion de Deteccion

&l visualizar seguimiento

Marca de e
seguimiento:

&l ver sendero: |10 Seg M.

Caolor de
seguimiento:

W1 02 03

Copia & Restauradion Informacion de la Camara

Elvizualizar info
Letra:

én de camara

Tamaiio de Letra:[@

Color de Alineaclén  Allmeacldn
Tipo Maostrar Ancbacién Color frontal
Fondo Horizontal  Vertical
Nombre del Canal B ) arriba
Fecha = T Abaie
Hora &2 | ] Ao 14
Estado d Transparente ] Abajo
Mensaje de alerta Jefinir,,, Transparente - Absaja

Guie

Netificacidn



CB-5222

Al igual que con el TRK-101 en la cdmara CB-5222 podremos establecer los datos a incrustar en la

escena, relativos a la video analitica, alarmas y datos de gestion.

Almacenamiento interno de alarmas

Desde el menu SOE al cual se accede mediante configuracion> Camara> SOE. La parametrizacién que
podemos implementar consiste en establecer el tiempo previo al evento, el tiempo posterior al

evento que estableceran el tamafio temporal del video clip referente a la alarma producida. Por
ultimo, podremos establecer los datos del servidor ftp con el fin de almacenar los clips de video.

eFl.Ill Camara: ioibox trk101

~, 4 Cémara > SoE

[ sistema
- < Almscenamisnts en el barde (SoE)
Red
@ Inhibide
() Habilitsdn
¢
Rango previo al evento: 15
* Tipo y Modslo Range posterior sl svents: 15
* Vists en pantzlia
> Fiujo N * de eventss compstibles: 167
» Alineacién
Borrar todn SoE
Copis de respslds de FTR
. @ Inhibide
[ Analitica ).
O Habilitado
Nombre de servidor de FTF | IF:
r 5
Eventos

Puerte de servider de FTP: (39
Nombre de ususrio de FTF

Contrasefia de FTF:

Sitio - En vive | Sitio - Repraducir | En vive |\ Salir

Standard de Video PAL
Gompresién: MPEG4
Resolucidn: CIF
| Frame Rate Max.: 25
| Meda de Transmisién: Bit Rste constante
Velacidad de bits objetive TRK-101
{kbps) 750

Subcarpeta oibox tric1 01

ANALITICA

Aplicar

El acceso al menu de analitica sera a través de configuracion> Analitica> Profundidad.
Si elegimos la modalidad de ajuste automatico, solamente debemos de seguir los pasos que nos

muestra el menu de la cdmara y/o el TRK.

°l’l.l|'¢ Camara: ieibox trk101

4 Analitica > Profundidad

[ sistema )
AUTD MANUAL
Rea .
Paso 1: Comenzar la calbracién atomitica
Para configurar automaticaments la configuracion de
— profundidad

® Veriligue que 1 cAMAra est instalada a una
alura de al mends cuabno metnas (13 pies)

& Verifique que &l horizonte &5 menor 3 30% oel

campo de viskin (Fov)y

Frofundidas Misdeno 20% del campo de visitn
> Regias de Detecckn o)

> Aanzang _1_

Linea el horizonts.

{ Eventos
« De 12 ista despleganle Unidades, seleccione Pies

4 s LNA PErsCna esti cAmmanto a
e largo del eje Y (vertical) el campe de visin
a5 que 1 callbeaciin aulomilica estk
0 Process

Guia de Configuracién TRK-CB.v1 Julio 2017

Sitlo - En vivo | Sitio - Reproducir | En m Salir

Unidades. |[Movos

TRK-101

Enwivo

Altura Oe La Chmara
Desee

@ Allura de la camara. [160 B m

Callbracitn Automatica
Arangue
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L n
.
T .
.
"
—x i
-
Soluciones Globales de Seguridad Electrdnica

Profundidad

Reglas de Deteccidn

Reacciones

o X
-

&

[ awto mawoa |

Altura de la Camara

@® Desconocido
O Altura de la cdmara:
oo Ja m.

Calibracién automatica:

a4

Acciones Progr. - ARRANQUE
Visualizadion en pantalla 3 &
wllle
Firmware
Copia & Restauraddn vaE

En viva

1 Paso 1: Comenzar la calibracién automatica

Para configurar automaticamente la configuracion de profundidad

= Verifique que la cdmara esta instalada a una altura de al menos cuatro metros {13 pies).
= Verifique que el horizonte es menor al 30% del campo de vision (FoV)

Linea del horizonte

= Dela lista desplegable Unidades, seleccione Pies o Metros.

= Seleccione Altura de la cdmara & introduzca la altura aproximada de la cémara.

= Haga clic en ARRANQUE. Cuando Ia barra de progreso alcance al 100%, Ia calibracién
au itica se ha yse [GERY

- Aseglirese de que una persona estd caminando a lo largo del eje Y (vertical) del campo de
vision (FoW} mientras que la calibracion automética esta en proceso.

2 Paso 2: Comprobacion

g ~ Tanto para la cdmara como el TRK una vez establecida la linea del horizonte
y establecida la altura a la que se encuentra la cdmara debemos de pulsar el

botdn de “Arranque”.

ANALITICA modo Manual

A continuacidn, vamos a configurar los pardmetros de deteccién:

QFLIR Camara: ioibox trki01

( Bistema )

* Profusdidad
= Foglas de Dleccion
* heanzady

@ Analltica > Profendidsd

£Poealiza sled misma bs configerackin m
54 indica ‘ST, wiga k0w pasos "Configurackin indeidual™.
i con ol Paso. l

Configatacién indes
Faso 1: Piaso 04 delecchia y AMur

WS 18 PAEQECIYA i 18 WECHRN PEICIENaNG)

erenies pasiciones Gulrbuidas a traver S
18 ncena, rmprasentinds s shurs do uns
periona en cids pasickin. Li bide de ko
maicadores Bene qun el 4 ivel 0ol ferveno
[Pl 4 deswceiSn) 7 #% necasany
mmntiona o MAMCA0N Q0 COMESPENdd 4 U
a0 12 pOrSona (S 13 e del mouse
fectas anibatabaje y anuste ls base del
mancador))

Uina vz definido sl macacor, mgrese i3 s
841 pariona on ls casis 0 Mexte

Paeo 7 Clmaes y Morizorns
Faso 3, Fegones 60 prohundidad avnzadss
a4 Versessin

Sitio - En vivo | Sillo - Rependucir | En vivo | comfiguraciin | Salir
Unidades wres %

2o |

o]

._'" el
) |
\q_’-l.'..
! )
i
\q’\:.l-
_iQ:Hul
Teal

-

4 Pana & Variesciin

Guia de Configuracién TRK-CB.v1 Julio 2017
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Paso 1 Suelo & Altura.

En este paso, vamos a tomar dentro de nuestra escena, unas medidas de nuestro patrdn a distintas
distancias de la cdmara y unas diagonales como referencia, en el suelo.

Muestras Humanas

Una vez aJustada y enfocada nuestra cdmara, vamos a tomar unas marcas de profundidad, para ello

hacemos clic ! [Ti] y empezamos a tomar marcas a diferentes distancias de profundidad de la
camara. Es necesario tener un ratén con scroll, pulsamos la ruleta del ratén.

Sirva como Ej.; Si la distancia total a cubrir (deteccion) es de 50 m, tomaremos la 12 marca los mas
cerca de la cdmara, siempre que la persona aparezca de cuerpo entero, la 22 marcaa 20 m, la32 a 35
my la 42 a 50 m. Podemos tomar cuatro muestras de personas, o bien tomar tres muestras y una
diagonal, que a continuacidn pasamos a explicar.

Lineas de Referencia.

123
Seleccionamos ® , en esta ocasién la idea es realizar 6 tomar 1 diagonal en nuestra escena, la

longitud de las diagonales ha de ser + - el 10% de la distancia total de deteccién. Si la longitud es de
50 m., las diagonales tienen

que ser de 5 m. Para poder realizar en nuestra pantalla, pulsamos [ y con el botdn “izq.” del ratén
seleccionamos el principio de nuestra diagonal y

X

pulsamos de nuevo para finalizar nuestra diagonal. Este botdn sirve para borrar tanto las marcas

de profundidad, como las diagonales.

Si queremos cubrir distancias superiores a los 50 metros, debemos tomar dos lineas como
referencia, pero en lugar de tomarlas en diagonal, las tomaremos, una de forma vertical y la otra de
forma horizontal (en base a nuestra imagen).

Paso 2 Cdmara & Horizonte.

En el paso 2, podemos dibujar y activar el horizonte, en aquellas cdmaras donde veamos
cielo. (Esto se hace para eliminar esta parte de la imagen, y que el célculo de profundidad
respecto al suelo sea lo mas préoximo posible).

QSFLIR Camara: ioibow trk101 Bitia - En vive | Bifia - Reproduce | £ vivo | contl

@ Anaumca = Profundidas Unigages fave

ey MANUAL

17
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Para realizar una buena parametrizacion, activamos
la opcidn de altura de la cdmara desconocida y

que sea el sistema quién nos diga en base a las
medidas, si nuestra parametrizacién es correcta

y coincide con altura real de la misma.

-~ Para dibujar el horizonte, en aquellas camaras que
™ lo requieran, pulsaremos el botén y desplegaremos o
una cortina de color azul. Seguidamente activamos la s ey

opcion de calcular el horizonte, en la parte inferior derecha B
de la pantalla.

s conligurwsiin®
“Confguracidn mdhvidual®,

? Pase 31 Regienes de profundidad
4 W 4 Vorific acisn

APLICAR  BORRAR.

Paso 3 Regiones de Perspectivas Especiales

$FLIR Comara oibox k101 16 fin sive | Stis - Rapradscr | En wivs | configeracion | Saiir QFLIR' ———
— w4 Asabitics > Profendided Usidinden lercn |
—_— -

Analitica > Profundidad

r—— ) | s e, i
CRes
(st o conbcin? [P
Siineica s, viga kon pason Lonigpracion Fedhvidus T |
o o e P
e - e
s . e
a0 1. Flana de deteckin ¢ At
T r— Fase 2 Chrunsy Herkzortn Reglas de Detecsién
Pano I Ragiones de profundided mvanmden R |
» Proksmedclat Dokas plancs sn dande ls perapsciva y lamsfin o
o e L Acciones Progr.

> Arsezids prasdan ahectar o HCHSCITIERED e amoratas
P el paceben, coinan, vallar, plancs du
ol s iors o s, S

Planca: Presions [, posicoss el burce inkseo
ool matcador n ks Bestes. del plaro, dimensione
4 it el murcadn G rofle b e de s
e el 3 M (k)

Veusizacin en pantzls |

Firmware.

Copia & Restauracién |

#Realizz usted misma la configuracién?

Si indica 'SP, siga los pasos "Configuracion individual®,
v de lo contrario continie con el Pass 1.

1 Configurasion indwidual

[y e —

1 Pase 1: Plane de deteccién y Altura
2 Paso 2: Cimara y Horizonte
3 pase 3: Regiones de profundidad
En esta pantalla se puede dibujar una valla
Valla (Segmento unico): 7 & , defina ei punto inicial y final de |a vaila 2 nivel del
g Valla (Multiples segmentos): Presione B , defina e punto inicial y final de cada segments &
ﬂl‘“ Rivel del terrena (click and drag). Repita por cada ssgmento (sl punta final del segmento previa
. . i faed . « e . s &l inicial del siguiente). Presione &l botan deracho del raton sobre 12 ventana de video para
virtual, pinchamos en y pintamos un inicio i

BORRAR
4 Pase 4: Verificacién GEMEsb

, ete.
el borde inferior dei marcador en las limites del plans,
ue refleje 1a alturs de una persana en €52 posicion{seroll) ¥

y un final de nuestra valla.

18
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$FLIR Camara: ioibox k101

Sitha - En vive | Sitic - Repreducit | En vive | configuracion | Salis

4 Analitics > Profundidad Unidedes: e =]
 Siatama B i
T wawa )
(ed D
g e i b raciia? @
indica ‘ST, siga ios pasos “Configuiackin isdividual”
e Io contrasko continde con e Faso 1.
1 Camar ]
J
Contguracin indvidusl
a0 1: Flan de detecciony Aura
Chnamea Y Pusa 2 Cimaray Horzonte
Pasa 3: Regiones de profendided manzades
* Peohmdidad D plancs s donde b parspective y tamads
' b ¥
> Mvanzade fuwnder: afactar ol ecenocilenta e Emweaza .
For wjemglo puredes, colras vakas, sancs da VIVO  AJUSTES
puenies, slevacchenes de ferens, e e
it Planos: Presione [ . posiciane ol borde inferlor
 Evantos B

el martadeor am los limites ol plans, dimansions

a shura dal marcader que reflejn Ia aitura da wna
paniona 40 o5 0¥ Mg ek}
Foepita on cacda posicion ity dal planc X . =
finagt o oakeok Prosions [ dosna o Nambee de 1 Valla aa

prart iriciad y Sl di 1 valla @ el ded femreng Altura de b2 Valla 1
{elick and dengh. Dafing ol sscha y alts de ls vals 7D
o0 orma grucaidhag amews) o manud (caulla ¥ Ancho de a Valla 0%

Analitica > Profundidad

Profundidad Unidades: [Metros V]

4 AuTo ..% Propiedades

Nombre de |a Valla:

Altura de | Valla:
P 4 Vericackn

pa— Reglas da Detecrid m.
Reacciones ::nchc ée Iz vallz:
H m
Acciones Progr.

Visualizacidn en pantalla

En propiedades, asighamos un nombre, se Frmrs

Copia B Restauracién

configura la altura y el ancho de la valla.

Rasliza usted misma Ia configuracién?
. ., Siindica ‘ST, sigs los pasos "Configuracién individual”,
Para salvar la configuracién, volvemos a la ﬁmmima’:m drnt,

Configuracién individual

1 Paso 1: Planc de deteccién y Altura
. ge .z
Etapa de Verificacidn. 2 Pace 2 Cimara y Harizente
2 pase 3: Regienes de prefundidad
Defina planos en donde (& perspectiva y tamaha de 1os objetos son diferantes al pians principal
I' “" I' vy ¥ pueden sfectar &l reconocimiento de amenazas por ejemplo paredes, colinas, vallas, planes de
Hacemos clic en “Aplicar”. Fambies slAEases S erats we,
Planos: Presiene [ , posicione &l borde infésior del marcador & as limites def piano,
dimensione Iz altura del mareador que refieje |2 altura g8 URa PErsEna en esa posicion(scrall) y
fije (click). Repils £n CA0A posicion limite del plano.
Valla (Segmento unico): Presians (B , defing ef punto inicial y final de 12 valla 2 nivel el
terrena (click and drag). Defina el ancho v alte de la vella en forma grafica(drag arrows) o
manuzl (casills de texta).
Valla (Multiples segmentos): Presione B , defina e punto inicial y final de ceda segmento
Rivel g8l terrena (Click 8nd rag). REPIta por cAdR Segmenta (&1 pUnto Nkl del segments previo
&5 el inicial del siguiente). Presione el holon derecho del raton sobre 12 ventana de video para
Tinalizer ef dibujo. Defina el encho y alte de |a valla en forma graficaldrag arrows) o manual
(casille de texta).
Verifique(Pasa #4) y confirme las definiciones recién hechas.

Paso 4 Verificacion 4 pass 4: verificaciin APLICAR  BORRAR

SFLIR Camara: ioibox k101 Sitio - En vivo | Sitie - Reproducir | En vive | contlguracian | Salis

(o % Analitica > Profundidad Usidades: jiewon [=]
Siatoma .
Ao maNUAL |
T
Red
Faliza usted mismea i 7 —_
s o7, si o ot goeacibm ekl 1=}
dalo ! 1 =
e .
Gamara =
Paso 1 Plaos de Seecasn y Alurd
Fhnalitica Y Paso 2 Chmara y Horleone
Fasa 3. Reghones de profundidad avanzadas
= Profumdided Paso &: Verificackin T
vivo
> Paghes de Dwtecciies Flievine Ln sxacttu do L peofunddad para ver o o8 AIETEE,
* Aventeds ha aicanzada sl modeo exacin de 1 perpacive ¥ ; D [ cesmar
da las Smerniooes Analitica > undida
P - S R Profundidad Unidades: [Waies V]
Interactivo (0] o Gula reforencia Interactiva (1] y (—\
verifique aluwas y tstancias a nived del femens 3 Resultadss @A M/ Resultados
lolarge de la escena Altura de ln cémara MEm

Altura de la cdmara:
* Rupuse las caracteristicas de la clmara para ;
Mo fos vabiras cabculink tarizonte La linea ded hoetzonte estd

206 m.

wrciras sl esampes da vhidden Horizonte:
5 fos resulitados o son satisfacioros, pueden La linea del horizonte
porjudicar ona cotects deticciée haga do nusv los Reglas de Det=cridn esté encima del campo
passs 1.3 realizando comecciones segin sa = de visidn,

Reacriones
Acciones Progr.
Aphenr B

Visusizacén en pantalla
Fimware
Copia & Restauracién

|

|

nacesario ‘
|

|

En este ultimo paso, podemos comprobar

iResliza usted mismo la corfiguracién?
las marcas de profundidad, las diagonales y el phsiaclteodi bt

de lo contrario continge con el Paso 1.

@ Configuracién individual
horizonte. Seguidamente, el sistema nos S s i

2 pase 3: Regiones de profundidad

mostraria la altura, a la cual estaria instalada s

Revise la exactitud de le profundidad pera ver si se he alcanzado el modelo sxacto de la
perspactive y de las dimansionss.

® Usandd |25 herramientas, seleccione el Marcadar Interactive {0) ¢ GuIB referencis [Aleractiva
. . U1y wirinsia owrad ¢ demnces b el e Erens s 13 G 4 18 Sicens
nuestra camara. Si el resultado de la altura no es el Sl b fiaha Sl i
Si108 resultados no 101 SalHACIErioS, PSRN perJucich Una Corracta dstéccén, hag dé nutv
168 phaai1.3 fel iaft cormascloni SeElin a4 neteasia

correcta, tendriamos que repetir el paso 1.

v
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Es muy importante realizar las medidas y como resultado nos coincida con la altura real de la
camara, el sistema realizard una mejor deteccion.

NOTA: En ocasiones la altura de la cdmara no coincidira con el sistema, es normal. Puede ser por las
diferentes marcas que hayamos tomado y alguna de ella tenga desnivel. Es importante siempre
tomar las medidas sobre suelo plano, sin desnivel. Si tenemos una diferencia de alturas superior a 40
0 50 cms, tendremos que realizarlo de nuevo. Salvamos los cambios en “Aplicar “.

A continuacidn, hay configurar la regla de deteccion. Hacemos clic “Reglas de Deteccion”.

Analitica > REGLAS DE DETECCION

SFLIR Cémara: ivibox irk101 Sitho - En vivo | Sitls - Roproduchr | En vivo | contigurackin | Salir

— @ Ansiitica » Regias de Detsceitn Unldades o
Sistama

Nombrs Tiabditads | Tipo

riix
Rnalitic e ——
e ) 7
Probincind n0Oo
» Ragea de Daseccion [ttt
> Awanzada =L
Eveeis Y e e
J B3 VIVO  AJUSTES
! 7-1
0= Analitica > Reglas de Deteccién

Reglas de Deteccién Unidades: [Metros ]

HNombre Habilitado Tipo

Dot -4 Personas o Vehiculos penetran zona

NUEVO ~ BORRAR DUPLICAR APLICAR

Para pintar o dibujar nuestra zona de

Visualizacién &n pantzllz

Firmware

deteccion (region), pulsamos ¥ para e

borrar la regién, seguidamente

seleccionamos 4 y dibujamos nuestra
L, B
zona de deteccién. Una vez, que hemos B e
Propiedades
dsicas  Avanzadas RESTAURAR
cerrado completamente nuestra zona s
B Fre-alarma Apspado
de deteccion (region), podemos N ——

deslizantes

aplicar el relleno & .

Cuando hayamos terminado de pintar nuestra regidn, le daremos a la tecla “Aplicar” y salvamos
los cambios.

Seleccionamos Personas o Vehiculos penetran en zona y
aparece el siguiente menu de reglas a aplicar.

L -
:_[E Personas o Vehiculos penetran zona

20
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$FLIR Cémara: (oibox rk101 Siths - Ea wivo | Sitio - Repeoducir | En vive | configuracin | Safic

% Analltica > Reglas de Deteccién Unidades: jeves |

FLIR

" Sistema

" Lo Habiltado | s porattan 2ons i m_ —
(ea ) P T Ve pacaran roon [ T 0]
Porsonas o Vehicukos penetran 1o m
Merodesy F e !
= Mo Borar (gl [Aghca|  Tewr | Moot de Parsonas o O———
ol Prafundidad
Analitica
= Profundidad At es Progr.
* Reglas de Detecchin
» Auanzads Visualizacitn en pantalia
p Copéa & Restauracidn
fE o
Mamangs o Vehiculos cruzan vala de it segmenios
Obgotos Abardonados
= Cityetn abandonada an ta regdn
: Vohicuko Parado ~
bt s il

En esta pantalla podemos diferenciar varios
grupos de reglas, que a continuacién pasamos

a detallar:

Intrusién a Regién

Personas que penetran en la zona de deteccion.

Vehiculos que penetran en la zona de deteccion.

Personas y vehiculos que penetran en la zona de deteccion.
Merodeo

Merodeo de personas.

Cruce de Tripwire

Persona que cruza tripwire (Linea).

Vehiculo que cruza tripwire (Linea).

Persona y Vehiculo que cruza tripwire (Linea).

Persona que cruza tripwire de multiples segmentos.

Vehiculo que cruza tripwire de multiples segmentos.

Persona y Vehiculo que cruza tripwire de multiples segmentos.

Traspaso de valla

Persona que cruza valla.
Vehiculo que cruza valla.

Persona y Vehiculo que cruza valla.
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[Espaal | @ acmin carrar sesitn
‘AIUSTES |

Analitica > Reglas de Deteccidn

Reglas ga Dateeeisn

Hombre

Uniaades:

Habilitado Tipo

@ Personas o Vehiculos penetran rons

DUPLICAR

APLICAR

Persanas o Vahisucs paneian zana
Jasernaec
Maroaso 8 Faronas

"licnsca da Trpuire

Parsana cruza pwre (Lines)
Vefculn s iripwire {Linea)

Parsanas o veNicul oG enzan pwAra (Linea)

| Fereana cruza mpwire e mampres cagmemas.

VaicLin Tz e e MR le: Bagmenat

NiCLIBE Crzan TpMTe @8 MtkEagTeTHaE

os
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Equipaje desatendido

Objeto abandonado en la regién (zona).

Vehiculo parado

Vehiculo desatendido en la region (zona).

Objeto sustraido

Objeto sustraido del lugar.

Personas y vehiculos penetran en zona y los parametros que la forman

Pulsando sobre Avanzadas nos aparece un menu que nos permite afinar los detalles del sistema

litico
SFLIR Camara: ioibox trk101 Silla - En vive | Sitia - Rapradacir | En wive | conliguracién | Salir
— 4 Analitica > Reglas de Deteccicn Unidades: i
Sistema
Nombre abilsads | Tipo
= Dotk 4 Persanan o Vehiaiks ponetran 002
e — S
-
- FLIR .
Camara :
= 5222-21
3 " Analitica > Reglas de Detaccifn
(Amaiitica Y K Reglas de Detecclbn Unidades:
Proséedades
+ Profdkdad Bisicas  Aranzadas Mombre Habilitada Tipa

» Hogias de Demeccion Camu =4 Persones o Vehicuios penetran zons

» Aoancado

{ Eventes NUEVD  BORRAR DUPLICAR APLIGAR

Meoar st o peons | Moo bt oe vehieus

A continuacidn, detallamos el significado de

cada parametro.

Propiedades

Bsicas Avanzadas

E tamac: Persanac bt

Tamaiio: Personas y vehiculos. Es el tamafno

en metros cuadrados que debe ocupar dentro

de la zona de deteccion el vehiculo o

persona que queremos detectar.
Se recomienda tamafio minimo entre 0.70 y 1.00 dependera de altura de la cdmara (4 mts).

Velocidad: Personas y vehiculos. Es la velocidad maxima, que puede alcanzar el vehiculo o persona
que queremos detectar. Los objetos que superen esta velocidad no cumpliran todas las reglas de
analisis, y por lo tanto no seran detectados.
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Hora: Personas y vehiculos Al menos.. Es el tiempo que tiene que permanecer una persona, en la
zona de deteccion, para que despierte una alarma.

Quieto no mas .. Es el tiempo que debe pasar para que el equipo realice un reset. El tiempo minimo
recomendable es de 20 segundos, el tiempo que equipo analizara siguiendo todos los parametros de
configuraciéon y si no se da ninguna condicidn para despertar la alarma, volvera a resetearse. Es un
pardmetro para poder eliminar sombras producidas por las nubes, durante un periodo corto de
tiempo y a una minima velocidad.

Direccidn: Todas. Seleccionamos el sentido de la alarma, a la cual queremos que nuestro equipo
detecte. Podemos indicar la direccion en la que queremos que los intrusos sean detectados,
eliminando el resto de direcciones.

Distancia: Personas y vehiculos Al menos. Es el espacio minimo que una persona o vehiculo tiene
que recorrer en la zona de deteccidn, para que despierte una alarma.

Zona de Pre-Alarma: Se puede configurar una zona de Pre-alarma, Unicamente dota de mayor
sensibilidad nuestra regién.

Para finalizar nuestra configuracidn hacer clic en “Aplicar”.

Personas que cruza linea tripwire y los parametros que la forman

Espanm v | e ]
SFLIR Camara ioibox rk101 Sibis - En vive | Sitis - Rapenducls | En vive | conligurscion | Salie

- 4 Anabics > Roglas de Dateccibn Unidades. arcs o
Sistema

Analitica > Regias de Deteccion

Reglias de Deteerisn Unidadas:

[Hbrs B

r i Pars ra
o Dwtalt rs0na Ohata Wipwins (Linsa)

Mombre Habilitado Tipo
{ Gamara g —
Detaun ~ Persona cruza tripwire (Linea)

Hesisw dobrcnnes.

Eventes &

Wi a0 s

Seleccionando esta regla, pintaremos en

la imagen la linea de deteccidn con

Propledades

Béasicas Avanzadas RESTAURAR
posibilidad de cambiar la direccion de la B R

e veiocdad Eromenia (5.0 mizac)
mix.

deteccidén y donde Unicamente el sistema
despertara alarma en el momento que la

DOlrustrar amases oa surssns

persona cruce o sobrepase la linea.

Unicamente se configurara el tamafio de
23
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la persona que ocuparia en la zona de deteccién y la velocidad. Para finalizar nuestra configuracion

hacer clic en “Aplicar”.

Personas que cruza valla y los pardmetros que la forman

Seleccionamos la regla, Persona cruza valla. Una vez configurada nuestra regla establecemos las

propiedades de la misma.

cﬂl! Camara wabox k101 ‘Sitlo - Em vive | Sido - Reproducht | En vivo | conflguracien | Salle

e 8 Analliica > Reglas de Dateccién Usidades: mm |
. trsena gt
Norhre [ Habaeaga | o e A
(Red ] Dutnk 41| Viehiuics paeras zom
Prrsonas o Vshicukas penelian zona
Merden
(Camara R orwd e Perseras
Cruce da Tipuire
ersona ez ripwie [Lined)
Cm— ‘Viehicul cnuna ripwieo fLinga]
Persoeas o vehiaios as2am b {Linea|
iterscra crucs igevie e meliydes segeniss
» Profureitod Vehicud cruza e o milpes sogmentms
» Rglas de Deteccitn Persgeas  ehicaitrs caszan e d i sésgmeniys
» Az ix::
Vehiculo enra valla
Corer— Parsona o whicuos cagan vals
| e, ez valla i g agosiis
Vehicus ouzan veba de mutphes segraivs
Humancs o Vahicuos cuzar valla de miBti-angmentcs
Otz Abandenaos
Olget atanchnady en b eegidn
R | vaticuio Pacas v

Veamos el resultado

#llll Camara ioibox trk101 Sitho - En vive | Siths - Reprodudr | En vive | configurscion | Sali

P Trremem — @ Anabtica > Reglas de Datocchin Unidades: wern
Mombre Habliaado | Tige
A r— Dt [ & |Pecacria crura ipwinu (Lines)

( Camura }
Fhealitica ¥
Frogircate
L N—
> ProAnddsd
> hogles de Dewcckin ] Miians {0,630 sq m]
> hwancade
¥ Vehcidad  Promedis (64 mivec
Evantas R

Wi st oo parsens

En esta pantalla, se puede configurar la direccién y
en Propiedades el Tamafio del objeto y la Velocidad
maxima. Para finalizar nuestra configuracién hacer
clic en “Aplicar”
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$FLIR

Unidades:

Analitica > Reglas de Detecridn

Reglas de Deteccion

. ! Nombre Habilitada Tipo
O Cimars a
Detaut = Persgna eruza Lripwire {Linea)
Prafundidad
Reacriones MUSVOy) SREEAE 'SunDURLICAR ARLIGAR
Acciones Progr. T
ViSuslizacion &n pantaia }\ N
Firmueare 8,
Copia & Restauracidn
2. i
]
[
g
|Crnace da Trpwire o

$FLIR

Profundidad

Rescriones
Aecciones Pragr.
VisushizaciAn &0 pantalls
Firmware

Cofia & RestRuracitn

Fersana cruza irpaire (Linea) -
enladn ouza rpwira {Lineal

Paronas o vahiouos snan ipwine (Linea)

|Permana cruza ripadre de mallipies sagmentns

enicudn Uz rpwere o8 M ples segmenias
Fersanas o vehiados cruzan ipwie de moilk-segmentas
Tespasade R

Parsana cruza vall

ehToan Gz vaka

POrENas o VENINID Czan vala

ER 0 i A

Fersanas crgan valla de miiiples segmenios
Venkudns cncan vaila da milBipies segmenios
Humanos o Vehizukos crzan valla de mis-segmenios
|Ctetns Aandonados

Dtjeln abandonade en 13 regiin

|venscuin paraos
enkuins detenidos en i regien v
|Espaital_v| & admin cerfar sesn
[ vIvo AJUSTES
Analitica > Reglas de Deteccidn
Regias de Deteceidn Unidades:
- Nombre Habilitads Tipe
o (= Persona cruza valla
NUEVD ~ BORRAR DUPLICAR APLICAR
ol x
ERy=
% i
LG
L
(Rl

| N |
Propiedades
Bésicas Awanzadas RESTAURAR

&, Direccién: Amoas

" Ractivar deteccidn de intrusos pequefios, leatos o
deslizantes
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Soluciones Globa

Objeto abandonado en la region y los parametros que la forman

Al igual que anteriormente seleccionamos desde el menu desplegable el algoritmo “persona
” . . .
Objetos Abandonados cruza valla” ahora seleccionaremos el algoritmo objeto
Objeto abandonado en la region abandonado en la regic’m.

— A Asaitics > Reglas dn - i o
e 5 1 Baimcchd daden f

SFLIR Céamara koiox k101 iin - En vive | Sitie - Reprodecir | En viv | eosligueacien | Salir o ,’—\'
-SFLIR Do s

Hemtira Habilitado | Tiga Flagehin L= ST S e 7
Hoabre L JHagis . gias de Deteccidn
o — e 5| oo abadiands an e | o) PR 2l
e T o e
. = =
Camara Ao - Norbie Habilitada Tipa
5
e © R 50| T | e
- Frofundided
» Proheitad
[ — s Detsce
Amcads NUEVO " DUPLICAR APLICAR
Rescriones Humo., SORRAL ELACAR, i
- = Aerinnes Progr
Evation

S— Visualizacién en pantalia

Firmuare

Capia & Restauracidn

ER: E| [¢Ne
Pl Ewln N>

Definimos el tamafio del objeto, la escenay

el tiempo que tiene que estar el objeto en o
ropiedades
Bésicas RESTAURAR
la zona, para despertar una alarma. Dvvihl, | saeiiadam
B Escens: R
Para finalizar nuestra configuracion hacer L T .

clic en “Aplicar”

Vehiculos detenidos en la region y los pardmetros que la forman

ettty et Al igual que en caso precedente elegimos del menu la regla

Vehiculos detenidos en la region

P
Err—— algoritmica.
°“|n Camara: sibox 1rk101 Sitls - Em wwe | Shtis - Repraducis | En vive | eonfiguracién | Salir c F l R‘ o
| G
Comama ) ™ Mmastca> Reghs de Deteccion Unidades: Mewm  |= [ sz |
Nembin Vahiiin | Tipn. E T e~ 0= Deteccisn Unigiades:
G 5 ) [0 ven oo v e L
bl Nombre Hasilitada Tipo
. >
et . Geiaa = weniculos detenides £n la regin
P pp—_—

Visuazacin en pantaka
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Soluclones Globale

Configuramos el tamafio del objeto, la escena que puede ser semi—transitada y tiempo que debe
permanecer en la zona para despertar alarma.

Para finalizar nuestra configuracion hacer clic en “Aplicar”.

Objeto sustraido en la regidon y los pardmetros que la forman

$FLIR Céamara: ioibox trk101

pnme e
in - En itio - i | En ligur. ¥ o -y
Sitio - En vive | Sifio - Reproduci | En vivo | conliguracion | Salir cFLIR r s )
- L % Analitica > Reglas de Deteceion Unidades’ ebes |% | s |
Sistema = Anslitica > Reglas de Deteccién
Pt [ Tem Reglas de Deteccién Unidades:
(a0 L S O mai Hernbs Hasiltade Tine
axjat =4 Qbjeto sustraido del lugar
T h] T
Cimara Nusvt Borrar haplcar Apear Tost
et lg
| E NUEVO  BORRAR. DUPLICAR APLICAR
Fropiedades
Disicas Resuaurar defnichoss
B Tamafis:  Medians (0.1-0.5 sqm)

B Esconn  Semiaglomerada

O Aamas.  Objotos sustraidos pasados 15,0

Mo el e Propiedades
B ramase
B esoons
De igual manera, configuramos el tamafio del i

objeto, la escena, y el tiempo que debe
permanecer en la zona para despertar alarma.
Para finalizar nuestra configuracién hacer clic

en “Aplicar”.
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EVENTOS > AJUSTES

Una vez parametrizada la analitica esta producird eventos que convertiremos en acciones a través

del menu “Eventos”, para acceder a él lo haremos accediendo a configuracién> Eventos>

Reacciones.

$FLIR Camara: ioibox irk101

Eventos > Reacciones

Sitio - En vivo | Sitio - Reproducir | En vive | configuracién | Salir

! rer—F
Sistema
Nombre [ i [ Eventa iniciador [Accién ]
e — Evento 1 | & Tcualquier deteccion [impulso de salida de relé |
Camara . —
Evento iniciador Acciones Horario
oy Alarmas
Analitica
(Erenior Y () Deteccién por regla
Eventos
) Mlarma externa (Contacto): *| O Abrir Cerrar

> Reacciones
= Acciones Progr.

) No quedan objetos detectados en la escena

Seiial De Video

O sefial de video:
Operaciones

() Encendido de la unidad
) Armar

() Desarmar

En esta ultima pantalla, vamos a configurar nuestros eventos que van a ir relacionados con acciones
y a su vez, tener la posibilidad de configurarlo durante una franja horaria (Agenda). A continuacion,
pasamos a definir:

D-0 BieiHn

cRmar seskin

[Espatil ] & adein

Analitica > Reaccionas

Reacciones.
MNombra Habilitado  Evento iniciadar Accibn
Reg
AGREGAR.  BORRAR.
Fvanto inldador Acclones Harario

Alarmias

Detecclén por tpo:  Cisalguier deleccin v

Deteccitn por regla:  Fuind v

Adarma estorna (Contacta): | Adwem Inpad - 1 w Abeir Carrar

Me quedan objetos detactades en |a escena

Sefial de Video

Saflal da video: Castlqies fabatagh W

Operaciones
Encendido de L unidsd
Armar
Desarmar
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Alarmas:
Deteccidn por tipos:

Deteccidén de intrusos: Si lo que queremos es activar una alarma cuando se produzca una intrusion,
seleccionamos esta opcion. Este tipo de intrusion engloba todas las reglas relacionada con la
deteccidn de intrusion.

Equipaje desatendido: Activamos un evento, cuando se produzca una alarma de maleta desatendida,
en nuestra zona de deteccidn (region). Objeto sustraido: Esto indica la activacién de una alarma, por
sustraccion de un objeto, dentro de nuestra zona de deteccién.

Vehiculo Parado: Activamos esta opcidn, cuando se produzca una alarma de vehiculo estacionado,
dentro de nuestra zona de deteccion.

Deteccidn por regla: Esta opcidon nos permite, activar un evento asociado a una regla que hayamos
definidos anteriormente.

Alarmas externas (contactos secos): Si lo que queremos, es poder activar un evento asociado con
contacto de entrada, activamos esta opcion y seleccionaremos el nimero de Relé y el tipo de
contacto cerrado o abierto.

No hay mas deteccion en la escena.

Seiial de video:

e Seial video: Podemos activar un relé con la perdida sefial de video.

Operaciones:
e Encendidos de la unidad.
e Armar.

e Desarmar.

SFLIR Camara: ioibox trk101 Sitie - En vive | Sitio - Reproducir | En vivo | configuracién | Salic

. 4 Eventos > Roscclones
Sistema

Hombre | Habiiitado | Evenio inkclador [ ficcion
Eventa 1 ) T

Red

Camara ) A Bowrer
Eveno inkdador Acciones Horro

Analitica

T Eventos Y

= Huoccionss
- Bechonem Progr
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Una vez configurado el tipo de evento, hay que

asociarlo a una accién que puede ser:

Acciones:

—
VIVO AJUSTES
Anglitica > Reacciones
Reacciones
Nombre Hebilitade  Eventa iniciadar Accién
AGREGAR BORRAR
Eventa iniciadar Acciones Harario
Alarmas
Deteeritn por tipo:  [Clalguier deleseian v
Deteccién por regla: | Defall L3
#larma externa {Contacto): [l Ingut~ 1 ¥ Ohber  OCera
Mo guedan objetos detectados en la escena
SeRal de Video
Sefial de videa Cualglier sabomge v
Operaciones
Encendida de 2 unidad
Armer
Desarmar
APLICAR

Activar salida de relé: Activar la salida de Relé.

Borrar alarmas: Activar del borrado de la alarma y la deteccion.

Armar y desarmar la cdmara: Activar del armado y desarmado de la cdmara.

Armar y desarmar alarmas externas.

Limpiar alarmas externas: Activamos el borrado de alarmas externas.

Habilitar y inhabilitar la regla de deteccidn: Activar y desactivar una regla ya creada anteriormente.

Enviar un correo: enviar un correo a una direccion.

Activar SOE: grabar pre-post alarma en memoria interna.

SFLIR Cémara: ioibox trk101

4 Evantos » Reactionus

Silio - En vive | Sitio - Reproducir | En vive | conliguracién | Salic

Sistama
Woribie Tabiikado | Everiin Inkiador Aecion
S Evenia 1 # | Cusiquinr deteccitn Relé Encendido
apmna - - -
= ol A
Camara Agege Borrar
Evecto iichwdor | pcriorin recrarn e RAMEID
. [ anna |
- - T T Contiguiacian -
Analiie ) : e Anaiitica > Rezceiones
om0 IEEEES
P— DL~ Iy ——— [ i 0|
S— i Nermbire Habilitade  Eventa iniciador Accidn
S pasels s e —
> Reacchones Configuracién —— — Everta 1] % Cuslquierdeteccibn  Reld Encendide
> Acclomes Proge biitic

Duraelén pulsa

Reglas de Detecrifn
AGREGAR BORRAR
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i e Event iniiado Acciones Horario
Visu afiracits Fase nesibn Canfigurain
1 Relé Encendido
| e Copia & Restauracidn
LSUBIR. BAIAR. AGREGAR  BORRAR.

[ctivar relé de selisa V|

Configuracién

Acritn

Activer relé: @Inmedietamente
Cpasados I seq
Nimero de reld: ®w1
@ Continue:  [Encendid
Sefial de activeeibn:  CPulsa: Duracién pulss seq

APLICAR



Configuracidn:

Activar relé: Esta opcidon nos permite que hacer, una vez activada nuestra accion.

Si queremos que nuestra accion se active inmediatamente 6 por el contrario después de un tiempo
de retardo.

Numero de relé: Seleccionamos el nimero del Relé.

Sefial de activacién: Una vez que se ha activado la sefial, activamos si la activacidn de la sefial es de
forma continua o por el contrario de forma intermitente donde seleccionamos el pulso y el tiempo.

SFLIR Camara: ioibox trk101 Sitio - En viva | Sitio - Reproducic | En vive | configuracion | Salir
F < M Eventos > Reacclones
Hombre Msbilitado | Evento iniciados | Accibn
(rve n T _.Enmﬂ o Cualguies deteccidn [Imputso de sslida de reld
" cimara ) gror B
Everto incidor Actiones Hormiio
- -~ [Fase  Acclén Eonfiguraciin
Aaalllica: ] el Encendida
© = ———— T
{ Evenios ) Sublr Bajar Agregar Borrar FLIR vIvo AIUSTES
Accién Acthar e e saica = Realizar en estaunidad | e
~ — e = Andlitica > Reacciones
= Aeciores Proge pyra—— [ ——— m Reacciones
e — ]
gy S ' . Nombre Hebililada  Evento inicisdor Accidn
Nimare da ralé: Hanitar regha de deteccion w : -
e ! Il Cualnuier deteceitn Relé Encendida
Soflal de activackin - T
@ Pulso Duracién pudsa. [1 fieg
AGREGAR BORRAR
Eventa iniciadar Acciones Hararie
Aphcas
Fase Accién Configuracién
1 Relé Encendido
Podemos agregar una accién de limpiar alarmas,
AGREGAR BORRAR
esta opcion nos permite el borrado del o
, Activar rel
mensaje de alerta, en la salida de video analdgico e
®Continua:  [Encendit v
Sefial de activacidn: O Pulsa: Duracién pulse Seg

de equipo TRK.

Una vez creado todos nuestros eventos y acciones salvamos los cambios, pulsando en “Aplicar “.

IMPORTANTE: Una vez que hayamos terminado nuestra configuracién de nuestro equipo loimage,
solo hard falta seleccionar en la parte superior En vivo y ARMAR la camara. En estos momentos el
equipo estd preparado para analizar y detectar segun programacion.

Preguntas Frecuentes (F.A.Q):

Falta de sefial de Video Analdgica

- Comprobar alimentacion TRK y/o cdmara.
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- Activar la salida de Video.
- Comprobar cable seial de Video.

- Comprobar alimentacion Camara.

Falsas alarmas Nocturnas.
- Revisar el ajuste y enfoque de la cdmara.

- Revisar la instalacion Focos Infrarrojos, la luz debe ser
constante en toda la escena.

Problemas de conexidn con el equipo (Internet Explorer)
- Comprobar cable de red.

- Comprobar IP (rango).

- Realiza un “ping” al equipo.

- Hacer un reset al equipo.

- Comprobar el estado TRK.

- Comprobar configuracion del Firewall (desactivado).

Falta de sefial de video en Pc.

- Borrar todos los archivos ActiveX de nuestro Pc.
- Instalacion archivos ActiveX.

- Revisar Driver Tarj. Grdfica del Pc.

- Revisar registro.

No deteccidn

- Revision medidas de Profundidad

- La altura real de la cdmara debe coincidir con la verificacion de
sistema.

- Revision regla de deteccion.

- Comprobar el armado de la cdmara.

- No activacion de salida de alarma, ante un evento.

Activacion Relé de salida.

- Comprobar Eventos

- Revision manualmente del estado del relé
31
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